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| STRONA TYTULOWA

1.  Dane formalno-prawne:

1.1. Nazwa obiektu budowlanego:

Budynek Warsztatow Szkolnych Zespot Szkot — Centrum Edukacji Zawodowej i Ustawicznej w
Rawie Mazowieckiej

1.2. Adres obiektu budowlanego:
96-200 Rawa Mazowiecka, ul. Zwolinskiego 46, dziatka nr 549/1.

1.3. Inwestor:
Zespot Szkot — Centrum Edukacji Zawodowej i Ustawicznej 96-200 Rawa Mazowiecka, ul.
Zwolinskiego 46, dziatka nr 549/1.

1.4. Nazwa i adres jednostki projektowej:
Archivision —biuro projektowe

1.5. Autor opracowania:
mgr inz. Jozef Wojcieszak

1.6. Podstawa opracowania:
Umowa zawarta z Inwestorem.

2.  Przedmiot opracowania:

Przedmiotem opracowania jest okreslenie wymagan dotyczacych warunkow technicznych wykonania
i odbioru robot instalacyjno elektrycznych objetych projektem budowlanym modernizacji dwoch
pomieszczen W budynku Warsztatow Szkolnych a polegajacych na uruchomieniu Pracowni
Samochodowej i Pracowni Mechatroniki

3. Zakres opracowania:
Zakresem opracowania objeto problemy techniczne zwigzane z przedmiotowym zadaniem
projektowym.




I WSTEP

1. Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy przetargach oraz przy zlecaniu
i realizacji robot okreslonych w projekcie.

1.1 Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i1 odbioru robdt
elektrycznych wynikajacych z przebudowy dwoch pomieszczen Warsztatow Szkolnych Zespotu
Szkoét Zawodowych

1.2 Klasyfikacja robét wg CVP.
Roboty w zakresie instalacji budowlanych; grupa robot — 45.30.00
Roboty w zakresie instalacji elektrycznych; klasa robot — 45.31.00

2 Zakres robét objetych specyfikacja.
Roboty, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace
wykonanie i odbior robot zawartych w projekcie:
e Demontaz instalacji elektrycznej w budynku kolidujacej z przebudowa.
Zmiana lokalizacji rozdzielni gléwnej wraz z jej rozbudowa
Wykonanie tras kablowych w korytarzu i utozenie nowych WLZ-t6w do pomieszczen
Wykonanie tras kablowych w pomieszczeniach wysokich i konstrukcji do zawieszenia opraw.
Wykonanie nowych tablic elektrycznych dla poszczegolnych pomieszczen pracowni.
Wykonanie nowych instalacji w pomieszczeniach pracowni.
Montaz kanatéw instalacyjnych PCV, sieci komputerowej i szafek dystrybucyjnych LPD
w pracowniach
e Wykonanie nowych instalacji w pozostatych pomieszczeniach budynku /korytarz, pom. socjalne,
techniczne
e Proby i badanie funkcjonalne instalacji, wykonanie pomiaréw elektrycznych wymaganych do
odbioru wykonanej instalacji w budynku.

3. Zobowiazania Wykonawcy.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania przedmiotu zamoéwienia w sposob zgodny
z dokumentacja budowlang 1 obowigzujacymi przepisami w tym PN i BN.

Wszelkie uwagi dotyczace dokumentacji, zakresu robot, sposobu wykonania, muszg by¢ zgloszone
przed podpisaniem kontraktu 1 wyjasnione w sposob nie budzacy watpliwosci.

Wykonawca uwzgledni w kalkulacji robot wszystkie elementy niezb¢dne do prawidlowego dziatania
instalacji elektrycznej. Zadne zmiany dotyczace zakresu robot oraz materiatowe po podpisaniu
kontraktu nie beda rozpatrywane. Wykonawca na wlasny koszt sporzadzi niezbedng dla niego
dokumentacj¢ wykonawcza oraz niezaleznie dokumentacj¢ powykonawcza z ewentualnymi
zmianami. Dostarczy takze wszelkie dokumenty i zezwolenia konieczne jako zalacznik do
dokumentacji koniecznej do uzyskania zezwolenia na uzytkowanie.

Wszystkie zastosowane urzadzenia i materialty muszg posiada¢ wymagane prawem dokumenty
uprawniajace do stosowania w budownictwie na terenie kraju.

4. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywania robdt oraz ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa. Do obowigzkéw wykonawcy nalezy:

- Dokona¢ odbioru terenu budowy i dokumentacji projektowej

- Zabezpieczy¢ teren prac.

- Chroni¢ wlasno$¢ publiczng 1 prywatna.

- Uzgodni¢ i przestrzega¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zwany planem ,,bioz”

- Wykona¢ roboty zgodnie z dokumentacja projektowa, w czasie i terminie uzgodnionym
z administratorem obiektu.
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- Stosowac si¢ do przepiséw przeciwpozarowych.
- Stosowac si¢ do przepisow BHP
- Przestrzega¢ obowiazujace przepisy prawne.

i MATERIALY

1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

- Wszystkie materiaty i wyroby budowlane powinny by¢ przeznaczone do obrotu i powszechnego
stosowania w budownictwie, by¢ zgodne z Polskimi Normami lub posiada¢ Certyfikaty Zgodnosci z
Polska Normg lub Certyfikaty zgodnosci z Aprobatg Techniczng oraz posiada¢ Certyfikat na Znak
bezpieczenstwa

- Przechowywanie i sktadowanie materiatow zgodnie z warunkami technicznymi.

2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy robotach budowlanych objetych niniejsza specyfikacja sa:

- Przewody kabelkowe YDYZo o réznych przekrojach wg projektu, polwinitowe z zytami
miedzianymi na napiecie pracy 450/750V i temperaturze pracy do 700C, spetniajg wymagania
normy PN-87/E-90060

- Osprzet elektryczny jak puszki, taczniki oswietlenia, gniazda wtyczkowe.

- Tablice elektryczne z wyposazeniem wg projektu

- Aparaty elektryczne jak roztaczniki, wylaczniki nadmiarowe,, wylaczniki réznicowo-
pradowe, ograniczniki przepig¢ itp. Wg oznaczen na planach i schematach projektu.

- Oprawy oswietleniowe w pracowniach z zainstalowang sitg, minimalne wymagania:-
szczelno$¢ I1P-44, klasa ochrony przed porazeniem lI, Zroédto §wiatta — $wietlowka z uktadem
EVG.

- Oprawy o$wietleniowe W pracowniach typu klasa, minimalne wymagania:- szczelno$¢ IP-20,
klasa ochrony przed porazeniem I, Zrédlo $wiatla - S$wietlowka, uktad zaptonowo-
stabilizacyjny elektroniczny, raster lub klosz pryzmatyczny, sprawnos¢ $wietlna oprawy
minimum 65%.

- Oprawy o$wietleniowe awaryjno - robocze jak wyzej, lecz wyposazone w jednogodzinny
modul zasilania bateryjnego

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji projektowe;j
1 powinny na nie zosta¢ przedlozone atesty wytwoOrcoOw 1 dopuszczenia do stosowania w
budownictwie oraz wymagane prawem atesty higieniczne.

v SPRZET

1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Wykonawca przystepujacy do robot winien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z maszyn sprzgtu
gwarantujacych jako$¢ robot. Przewidywany do uzycia sprzet nalezy uzgodni¢ z inspektorem
nadzoru.

Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

2. Sprze¢t wymagany.

Wiertarki elektryczne z udarem pneumatycznym (w odpowiedniej liczbie)
Drabiny, mtoty i dtuta do wykonywania bruzd w $cianach i otwor6w
Roznorodne narze¢dzia reczne dla prac elektrycznych przy uktadaniu przewodow
Przyrzady pomiarowe.

V TRANSPORT

1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca przystepujac do wykonania robot winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
samochodu dostawczego.
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Na $rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczeg6lnych elementow.

Vi WYKONANIE ROBOT

1. Ogolne zasady wykonania robdt.

Wykonawca przedstawi Kierownikowi robot do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich bedzie wykonana rozbudowa instalacji elektrycznej w
budynku.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z kontraktem i dokumentacja
oraz za jako$¢ wbudowanych materiatéw. Wymagania w zakresie wykonywania robot i ich odbioru
zawarte sa w ,,Warunkach technicznych wykonania i odbioru robdt budowlano - montazowych” tom
V - Instalacje Elektryczne, wyd. Arkady 1989 r. /lub odpowiedniki/

- Wszystkie uzyte materialty musza by¢ posiada¢ odpowiednie atesty, przechowywanie i
sktadowanie materialdéw powinno by¢ zgodne z warunkami technicznymi

- Wykonawca obowigzany jest prowadzi¢ dziennik budowy. Po wykonaniu poszczegdlnych
etapow robot, a takze po wykonaniu robot zanikajacych, nalezy dokona¢ ich odbioru, zapisujac
odbidér w dzienniku budowy

- Wszystkie prace budowlane prowadzi¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami BHP, sztuka
budowlang i pod nadzorem osoby uprawnionej

- Roboty nalezy wykonywac z duza ostroznos$cia, tak, aby nie naruszy¢ innych elementéw obiektu
- Dokumenty odniesienia (stanowigce podstawe wykonania robot):

a) Projekt instalacji elektrycznej w modernizowanych pomieszczeniach Warsztatow Szkolnych

b) Normy budowlane, elektryczne i ochrony pozarowe;.

1.1 Wymagania ogélne wykonania robét elektrycznych instalacyjno — montazowych
e Ustanowienie Kierownika Budowy ze strony wykonawcy i Inspektora Nadzoru ze strony
inwestora.
e Wykonywanie prac elektrycznych przez osoby posiadajace aktualne zaswiadczenie
kwalifikacyjne BHP, a kierowanie robotami przez osoby z uprawnieniami budowlanymi.
e Prowadzenie Dziennika Budowy
e Sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

1.2 Wymagania dotyczace organizacji i urzadzen elektrycznych na placu budowy
Inwestor powinien zapewnic:
e Pomieszczenie socjalno — administracyjne
Pomieszczenie magazynowe
Wskaza¢ miejsce zasilenie w energi¢ elektryczng.
Usytuowanie rozdzielnicy nie powinno stwarza¢ zagrozen i utrudniaé prace
Wykonawca powinien zabezpieczy¢ dostgp do rozdzielnic osoéb postronnych zwtaszcza po
skofczonej pracy. Roztaczy¢ i zwinaé przewody ruchome.
e Przewody ruchome typu oponowego Opd z zyta min. 3x1,5mm?2. Sprzgt elektryczny sprawny,
jezeli jest to wymagane z atestami dopuszczenia do ruchu.
W warunkach budowy nalezy zwraca¢ szczegdlng uwage na ochrone przeciwporazeniowg urzadzen.

2. Warunki szczegolowe.

Etap | — Demontaze instalacji w zakresie umozliwiajacym prace instalacyjno budowlane.
- Demontaze zbednych obwoddéw instalacyjnych.

- Demontaze rozdzielnic i tablic.

Etap Il - Przebudowa rozdzielni gléwnej, trasy kablowe i nowe WLZ-ty do pomieszczen:
- Wykonanie tras koryt kablowych na korytarzu.

- Montaz rozdzielnic RG, przetaczenie i rozbudowa pom. RG

Utozenie nowej instalacji zasilania do pomieszczen, pracowni i klas.
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- Doprowadzenie zasilaczy do wszystkich pomieszczen

- Instalacje elektryczne na korytarzu i w pomieszczeniach pomocniczych.
- Proby pomontazowe i odbiorcze.

Etap 111 - Nowa instalacja w budynku Warsztatow:

- Wykonanie wymaganych obku¢ pod przewody, tras koryt i konstrukcji do zawieszenia opraw.

- Montaz rozdzielnic w pracowniach.

- Utozenie nowej instalacji w pracowniach i klasach zgodnie z projektem i dodatkowymi wytycznymi
Inwestora. Rozplanowanie i wykonanie wypustéw pod oprawy oswietleniowe, taczniki, gniazda
oraz wypustow do urzadzen i stanowisk.

- Montaz wyposazenia w rozdzielniach odzialowych /w pracowniach/ wraz z podtaczeniem
obwodoéw i1 zabezpieczen.

- Montaz opraw i osprzetu.

- Proby pomontazowe i odbiorcze.

Etap IV - Instalacje zasilania komputerow i sie¢ komputerowa IT:

- Wykonanie wymaganych obku¢ pod przewody, rozdzielni¢ RK i trasy do puszek podtogowych.

- Montaz rozdzielnic gniazd komputerowych RK w poszczegdlnych pracowniach i klasach.

- Ulozenie nowej instalacji obwoddéw gniazd dedykowanych z rozdzielnicy RK do puszek
w podtodze. Utozenie kanatow i peszli dla przewodéw UTP.

- Montaz kanatow PCV 60x130 wraz z gniazdami i przewodami.

- Montaz szafki dystrybucyjnej sieci komputerowej LPD oraz przewodéw UTP kat.6

- Proby pomontazowe i odbiorcze.

Przed zamontowaniem opraw nalezy sprawdzi¢ ich dziatanie i prawidlowos¢ potaczen. Przewody
zasilajace powinny by¢ przytaczone do zaciskow przytaczeniowych opraw. Zrodta §wiatta do opraw
nalezy zatozy¢ po catkowitym zainstalowaniu opraw. Instalowane oprawy powinny by¢ czyste.

3. Przepisy zwigzane.
3.1 Normy.
e PN-EN 12464-1 — Swiatlo i oswietlenie. O$wietlenie miejsc pracy. Cze$é I: Miejsca pracy we
wnetrzach.
e PN-IEC 60364-5-523 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos$¢ dtugotrwala przewodow.
e PN-IEC 60364-4-41 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
porazeniem pradem elektrycznym.
e PN-IEC 60364-5-56 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa
e PN-92/N-01256/02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja
e PN-88/B-32250 — Materiaty budowlane
e PN-80/0-79100 — Opakowania transportowe. Odporno$¢ na narazenia mechaniczne.
Wymagania i badania.

3.2 Inne przepisy.
e Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych PBUE wyd. 1980 r.
e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia podczas
wykonywania robot budowlanych /plan ,,bioz”/. Dz. U. nr 120 z dn. 23.06.2003.
e Warunkach technicznych wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych” tom V -
Instalacje Elektryczne, wyd. Arkady 1989 .

VIl KONTROLA JAKOSCI

1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot i wbudowanych materiatow.
2. Dokumenty.

- dziennik budowy




- ksigzka obmiaru robot

VIII OBMIAR ROBOT

1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot do wykonania zostat okreslony w ,.ksigzce przedmiarow”. W przypadku koniecznosci
wykonywania robot innych lub w innych ilo$ciach niz okreslone powyzej, wykonawca dokonuje ich
obmiaru dokumentujac wpisem do ksiazki obiektu, inspektor nadzoru to potwierdza.

2. Jednostki obmiaru.
Jednostki obmiaru zgodnie z zasadami przedmiarowania ujetymi w KNNR.

IX  ODBIOR ROBOT

Rodzaj odbioru robot:

- odbior robot zanikajacych
- odbidr koncowy

1. Wymagania dotyczace zakonczenia prac i odbior koncowy.
Po wykonaniu robdt wykonawca uprzata teren prac oraz wykonuje proby montazowe, na ktore sktada
sie:
e Pomiar rezystancji izolacji poszczegolnych obwodow. Pomiary nat¢zenia o$wietlenia.
e Oznaczy¢ i opisa¢ wszystkie rozdzielnie, oraz sprawdzi¢ prawidtowo$¢ dziatania
poszczeg6lnych aparatow
e Sprawdzenie gotowosci i funkcjonalno$ci instalacji elektrycznej, to znaczy czy wszedzie
dochodzi prad a punkty $wietlne zataczane sg z zalozonym programem.

Do odbiory koncowego wykonawca robot powinien przedtozy¢:

e Aktualng dokumentacj¢ powykonawcza.

e Protokoty potwierdzajace wlasciwe dziatania i funkcjonalno$¢ instalacji.

e Certyfikaty na wbudowane materiaty 1 karty gwarancyjne urzadzen.

e Oswiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robdt 1 gotowosci instalacji do eksploatacji.
Koncowy odbidr robdt nastepuje poprzez spisanie protokolu odbiorczego podpisanego przez
wykonawce 1 inwestora.

X PODSTAWA PLATNOSCI

Za wykonane roboty wykonawca otrzymuje wynagrodzenie okreslone w umowie zawartej w wyniku
procedury przetargowej. W zaleznosci od szczegdlowych warunkow kontraktu lub postanowien
umowy cena za roboty budowlane moze by¢ ustalona w formie wynagrodzenia ryczattowego lub
kosztorysowego.

Opracowat:
mgr inz. Jozef Wojcieszak




